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Informacgéo para o Utilizador
Utilizag&o correta das cadeiras de rodas elétricas:
Utilizacao

As cadeiras de rodas elétricas sdo exclusivamente para um
utilizador que ndo consiga andar ou cuja mobilidade seja
limitada, para seu uso pessoal, em interiores e exteriores.
Quando instalar um Médulo de Controlo de Assistente, a
cadeira de rodas deve ser operada por um assistente em vez
do utilizador.

Quando instalar um Médulo de Controlo Duplo, a cadeira de
rodas pode ser operada pelo utilizador ou o controlo pode ser
entregue a um assistente para operar em vez do utilizador.

O limite maximo de peso (inclui o utilizador e o peso de
acessorios instalados na cadeira de rodas) esta assinalado
na etiqueta com o numero de série, afixada no chassis da
cadeira.

A garantia aplica-se apenas se o produto for usado nas
condigbes especificadas e para os objetivos a que se destina.

A vida util estimada da cadeira de rodas é 5 anos. Por favor,
NAO use ou instale componentes de terceiros na cadeira de
rodas excepto quando oficialmente autorizado pela Sunrise
Medical.

IMPORTANTE:
E:EI NAO USE A SUA CADEIRA DE RODAS ANTES
DE TER LIDO E COMPREENDIDO O MANUAL.

Para informago6es sobre conformidade com CE, contacte a

PG Drives Technology na Curtiss-Wright.

Definigcbes das palavras usadas neste manual

Palavra Defini¢ao

Alertar o utilizador para um potencial
risco de ferimentos graves ou fatais se

A PERIGO! . - .
0 aviso nao for respeitado

Alertar o utilizador para um potencial
risco da sua integridade fisica se a
sugestao nao for respeitada

A AVISO!

Alertar o utilizador para os danos

A CUIDADO! potenciais para o equipamento se o
) aviso nao for respeitado
NOTA: Sugestéao geral ou melhor pratica
E:EI Referéncia a documentagéao adicional
NOTA:

» Tome nota da morada e telefone do servigo de assisténcia
local no quadro incluido a seguir. Em caso de avaria, entre
em contacto com este servigo e tente dar todos os detalhes
pertinentes para poder receber uma ajuda rapida.

» A cadeira de rodas representada e descrita neste manual
pode ndo ser exatamente igual a sua. No entanto, todas as
instrugdes sao perfeitamente aplicaveis, independentemente
dessas pequenas diferencgas.

» O fabricante reserva-se no direito de modificar, sem aviso
prévio, os pesos, dimensdes e outros dados indicados
neste manual. Todos os valores, medidas e capacidades
indicados neste manual sdo aproximados e nao representam
especificagdes.
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1.0 Sistema de Controlo R-net

Na Sunrise Medical queremos que tire o0 maximo proveito

da sua cadeira de rodas SALSA. Com este Manual Técnico
podera familiarizar-se com os controlos R-net e as suas
funcionalidades. Contém sugestbes para o uso diario e os
cuidados gerais, assim como informacgé&o sobre os elevados
padrées de qualidade pelos quais nos regemos e informagéo
detalhada sobre a garantia.

O sistema de controloR-net é entregue em excelentes
condigbes de funcionamento, tendo sido pessoalmente
inspeccionado antes de sair da fabrica. Seguindo as instrugcbes
de manutengéo e de limpeza, conservara o sistema em 6ptimo
estado e tera um rendimento totalmente satisfatério.

O seu controlador esta configurado com perfis de condugéo
exaustivos e pronto a ser utilizado. Existe uma grande
variedade de perfis de condugéo, médulos e ajustamentos
disponiveis para o sistema R-net. Para mais informagdes, deve
contactar o seu agente autorizado Sunrise Medical.

O sistema de controlo R-net foi criado para ser eficiente,
flexivel e facil de usar. Se ainda ndo conhecer o sistema,

€ importante que pratique a condugéo e a utilizagao dos
controlos num ambiente seguro para se familiarizar com a sua
operagao.

Em caso de duvida sobre a conveniéncia do sistema de
controlo, contacte o fornecedor local aprovado pela Sunrise
Medical para obter informagées, antes de comecar em locais
publicos.

O sistema R-net é completamente programavel, o que
significa que o sistema de controlo pode ser adaptado com
programagao a uma grande variedade de requisitos.

E muito importante que leia o0 manual técnico antes de fazer
qualquer ajustamento menos importante. Contacte o seu
agente autorizado local da Sunrise Medical para ajustamentos
mais complexos.

Se tiver duvidas sobre a utilizagdo, a manutengao ou a
seguranca da cadeira de rodas, contacte o agente de servico
local autorizado pela Sunrise Medical. Se ndo conhecer
nenhum agente autorizado na sua zona de residéncia ou se
tiver qualquer outra duvida, escreva-nos ou contacte-nos por
telefone:

Sunrise Medical

Poligono Bakiola, 41

48498 Arrankudiaga,
Vizcaya

Espanha

Telefone: 00 351 224 882 712
Fax: 00 351 224 880 063

www.sunrisemedical.pt

Assinatura e carimbo do fornecedor
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2.0 Garantia
2.0 Garantia

Ver o documento “Condigbes Gerais de Garantia” que acompanha este manual do utilizador.

Também disponivel em www.sunrisemedical.pt, secdo “General Conditions of Sale” (Condigbes Gerais de Venda).
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3.0 O Sistema de Controlo R-net

Fig. 3.0

Modulo do Joystick

Ecra LCD do Médulo Botdes LED
do Joystick
Mddulo Elétrico
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3.0 Introdugéo

A operagao do sistema de controlo R-net da cadeira de

rodas é simples e de compreensao facil. O sistema de
controlo incorpora um sistema electrénico de ponta, fruto

de muitos anos de pesquisa, para facilitar a utilizagéo e
oferecer um elevado nivel de seguranga. Em comum com
outro equipamento electrénico, 0 manuseamento e operagao
correctos da unidade garantem a maxima fiabilidade.

Leia cuidadosamente este capitulo - ajuda-lo-a a manter a sua
cadeira de rodas fiavel e segura.

Um sistema de controlo R-net é constituido por dois moédulos,
no minimo - um Mddulo de Joystick e um Mddulo Elétrico.
Devido ao seu desenho modular, a profundidade do sistema
de controlo pode ser aumentada significativamente. A Fig. 3.0
apresenta um exemplo de uma configuragdo basica.

Evite bater no sistema de controlo e principalmente no joystick.
Cuidado para nao chocar contra obstaculos com o sistema de
controlo ou joystick quando conduzir. Nunca largue o sistema
de controlo.

Quando transportar a sua cadeira de rodas, verifique se o
sistema de controlo esta bem protegido. Evite danificar os
cabos.

Para desligar os Cabos de Comunicagéo, segure firmemente
na caixa do conector, puxe os conectores.

Nao segure no ou puxe pelo cabo. Segure sempre no conector
quando ligar e desligar.

Fig. 3.1 I
— B

LAf 1

O sistema de controlo é constituido por componentes de nivel
industrial, garantindo a fiabilidade da operagdo em varias
condi¢des. No entanto, a fiabilidade do sistema de controlo

€ maior se reduzir ao minimo a sua exposi¢ao a condigdes
extremas.

N&o exponha o seu sistema de controlo ou componentes a
humidade durante periodos prolongados. Se o seu sistema
de controlo ficar contaminado com comida ou agua, limpe-o
assim que possivel.

Limpe o sistema de controlo e joystick com um pano
humedecido com detergente diluido. Limpe o joystick com o
maximo cuidado.

Nunca use abrasivos ou produtos de limpeza com alcool.

A AVISO:

Antes de limpar, verifique se o sistema de controlo esta
desligado e se o cabo de comunicagao esta desligado, (veja a
Fig. 3.1).

Quando ligar o sistema de controlo pela primeira vez depois de
mudar uma ligagao ou componente do sistema, é apresentado
um Temporizador enquanto o sistema efetua uma auto
verificagcdo. Depois, o icone Reiniciar € apresentado. Desligue
e ligue de novo o sistema de controlo para iniciar a operagao.

T Desligado
== !
A

. LLI Tnlm! Ligado Corretamente
AR L

Folga

I e : £ Ligado Incorretamente
H ':_ _rL k]

'mi'm|
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3.1 Médulos de Joystick R-net

O sistema de controlo R-net tem duas versées do Modulo

de Joystick com Ecra LCD, (Fig. 3.3), e com botbes LED,

(Fig. 3.5). A maioria dos controlos sdo comuns a ambos. No
entanto, os dois apresentam variagdes. Cada um dos controlos
€ descrito nesta secgéo.

3.2 Ecra LCD do Médulo de Joystick (Fig. 3.3)

Botao ligar/desligar

O botao Ligar/Desligar transmite energia para os elementos
eletronicos do sistema de controlo o que, por sua vez,
transmite energia para o motor da cadeira de rodas. Nao use o
botdo Ligar/Desligar para parar a cadeira de rodas exceto em
caso de emergéncia. (Se o fizer, pode reduzir a vida util dos
componentes motrizes da cadeira de rodas).

Botao da buzina
A buzina é acionada quando premir este botao.

Botéao para Diminuir a Velocidade
Este botao diminui o valor maximo da velocidade.

Botao da Aumentar a Velocidade
Este botdo aumenta o valor maximo da velocidade.

Botao Modo

O botao Modo permite navegar nos Modos de operagéo
disponiveis no sistema de controlo. Os modos disponiveis
estdo dependentes da programacéo e da variedade de
dispositivos de saida auxiliares ligados ao sistema de controlo.

Botao Perfil

O botao Perfil permite navegar nos Perfis de operagao
disponiveis no sistema de controlo. O niumero de Perfis
disponiveis esta dependente da programacgéao do sistema de
controlo.

Botao de Luzes de Perigo e LED

Este botéo ativa e desativa as luzes de perigo da cadeira de
rodas. Prima o bot&o para ligar as luzes e prima de novo para
as desligar.

Quando ativadas, as LED de perigo e as LED de pisca piscam
em simultdneo com os piscas da cadeira de rodas.

Botao das Luzes e LED

Este botao ativa e desativa as luzes da cadeira de rodas.
Prima o botao para ligar as luzes e prima de novo para as
desligar.

Quando ativadas, as luzes LED acedem-se.

Botao do Pisca Esquerdo e LED

Este botdo ativa e desativa o pisca esquerdo da cadeira de
rodas. Prima o bot&o para ligar o pisca e prima de novo para o
desligar.

Quando ativado, a LED do pisca esquerdo pisca em
simultaneo com o(s) pisca(s) da cadeira de rodas.

Botao do Pisca Direito e LED

Este botéo ativa e desativa o pisca direito da cadeira de
rodas. Prima o botao para ligar o pisca e prima de novo para o
desligar.

Quando ativado, a LED do pisca direito pisca em simultaneo
com o(s) pisca(s) da cadeira de rodas.

Entrada do Interruptor Ligar/Desligar Externo

Isto permite ligar e desligar o sistema de controlo usando um
dispositivo externo, tal como um botao auxiliar.

Entrada do Interruptor de Perfil Externo (Fig. 3.2 e 3.4)

Isto € uma entrada estéreo que permite ligar, através de um
adaptador adequado, dois interruptores ou botdes externos.
A fungéao destes interruptores ou botdes é definida com
programagao.

Por favor, contacte o seu agente de assisténcia.

Os detalhes da ligacao para a ficha estéreo correspondente
s&o indicados em baixo.

Se definir o sistema de controlo para condugao bloqueada ou
para operagao do actuador, entdo a polaridade do Entrada de
Perfil Externo 1 € invertida para efectuar uma ligagao segura
para um bot&do de paragem de emergéncia.

O Maddulo de Joystick é fornecido com tampdes de borracha
que devem ser inseridos nas Entradas quando nao ligar
nenhum dispositivo.

Para mais informacgdes sobre as fungdes do Ecra LCD,
consulte o

Capitulo 4.0
Entrada de Perfil Externo 1
F Entrada de Perfil Externo 2

Terra

Fig. 3.2
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Médulo de Joystick com Ecra LCD

Botao ligar/desligar Botao da buzina

Botao de Luzes de Perigo e LED Botdo das Luzes ¢ LED

Ecra LCD

Botao Modo Botao Perfil

MODO PERFIL

Botao do pisca esquerdo

| Botao do Pisca Direito e
e LED y

LED

——
—
=
e

w5

Botao para Diminuir a Velocidade Botao da Aumentar a Velocidade

Entrada do Interruptor LIGAR/
DESLIGAR Externo

| Entrada do Interruptor de Perfil
Externo

Fig. 3.4 >
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3.3 Médulo de Joystick com Botdes LED (Fig. 3.5)

Indicador de carga da bateria

O indicador de carga da bateria indica que a cadeira de rodas
esta ligada. Também indica o estado operacional da cadeira
de rodas. A secgédo 5.0 contém todas as informagdes.

Se o indicador de carga da bateria for vermelho, amarelo e
verde, as baterias estao carregadas. (LED 1 — 10)

Se o indicador de carga da bateria for apenas vermelho e
amarelo, entdo carregue as baterias assim que puder. (LED
1-7)

Se o indicador de carga da bateria for apenas vermelho,
estavel ou a piscar lentamente, carregue imediatamente as
baterias. (LED 1 — 3)

N&o opere o sistema de controlo se a bateria estiver quase
descarregada. Caso contrario, o utilizador podera ficar
imobilizado numa situagéo de risco, tal como no meio de
uma estrada. A Sunrise Medical ndo assume qualquer
responsabilidade por prejuizos ou danos de qualquer tipo
resultantes do ndo cumprimento desta condigao.

Consulte a secgao 5.0 para mais informagdes.

Indicador de Velocidade Maxima / Perfil

Este é um indicador que apresenta o valor de velocidade
maxima para a cadeira de rodas ou o perfil de condugéo
selecionado, se o sistema de controlo for programado para a
operacgéao de perfil de condugéao.

Este indicador também indica se a velocidade da cadeira

de rodas esta limitada ou se o sistema de controlo esta
bloqueado. Consulte a secgéo 5.21.

Indicador de Velocidade Maxima

Quando programado para apresentar velocidades, este
indicador apresenta o valor da velocidade maxima da cadeira
de rodas. Existem cinco definigdes de velocidade — passo 1,
(1 LED), é a velocidade mais lenta e o passo 5 (5 LED) é a
velocidade mais rapida.

Indicador de Perfil

Quando programado para apresentar perfis, este indicador
apresenta o perfil selecionado. Podem existir até 5 perfis

de condugéo disponiveis; isto depende da programacgéo do
sistema de controlo. Pode programar os perfis de condugéo
no controlador. Um Sistema de Controlo utilizando um JSM-
LED so6 deve ser programado com 5 Perfis ativado. Para obter
informagdes sobre programacgéo, contacte o seu agente de
assisténcia.

Botao de reducao de velocidade/perfil

Se premir este botédo reduz o valor da velocidade maxima
ou seleciona um perfil de condugao inferior, se o sistema
de controlo for programado para a operac¢éao de perfil de
condugéo.

Botao de aumento de velocidade/perfil

Se premir este botdo aumenta o valor da velocidade maxima
ou seleciona um perfil de condugao superior, se o sistema
de controlo for programado para a operagéao de perfil de
condugéo.

Botao Modo

O botdo Modo permite navegar nos Modos de operagéo
disponiveis no sistema de controlo. Os modos disponiveis
estdo dependentes da programacéo e da variedade de
dispositivos de saida auxiliares ligados ao sistema de controlo.
Quando em qualquer Modo que ndo Conducgéo e Assento, as
LED de Velocidade e doAtuador estdo todas apagadas.

Indicador do Atuador

Esta LED indica qual o canal do Atuador atualmente
controlado quando o Sistema de Controlo estiver em Modo de
atuador. Pode selecionar e operar o atuador com o Joystick.
Com movimentos para a Esquerda e Direita seleciona os
varios canais do atuador.

Com movimentos para a Frente e para Tras, move 0o(s)
atuador(es) selecionado(s).

Entrada do Carregador (Fig. 3.6)

Esta entrada deve ser apenas usada para carregar a cadeira
de rodas. Nao ligue qualquer tipo de cabo de programacgao a
esta entrada.

Consulte a secgéo 9.0 para mais informagdes sobre o
carregamento.

Esta entrada néo deve ser usada como fonte de alimentagcao
para qualquer outro dispositivo. A ligagao de outros
dispositivos elétricos pode danificar o sistema de controlo ou
afetar o desempenho EMC da cadeira de rodas.

A garantia do sistema de controlo € anulada se ligar a estrada
entrada qualquer dispositivo que ndo um carregador de
bateria, com a cadeira de rodas ligada.

Botdes Programaveis

Com a programacao, pode alterar as fungdes da maioria dos
botdes. Isto inclui programar a fungéo de outro botao ou definir
0 botdo como atalho para uma determinada agao, como mover
o assento. Para além disso, pode programar uma segunda
fungéo no botao, que é ativada premindo o botdo durante um
determinado periodo de tempo.

Para mais informagdes sobre como programar as fungdes

dos botdes e programar uma segunda fungéo, contacte o seu
agente de assisténcia.
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m Médulo de Joystick com Botdes LED

Indicador de carga da bateria
Botao ligar/desligar

Botdo da buzina

Botao de Luzes de Perigo e LED
Botéao das Luzes e LED

Botao Modo

icone da Cadeira, Atuadores

Indicador de Velocidade
Maxima / Perfil

Botao do Pisca
Esquerdo e LED Botao do Pisca Direito e

LED

Botao para Diminuir a Velocidade Botao da Aumentar a Velocidade

Ca T A

‘ Entrada do Carregador, (inferior)
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4.0 O Médulo de Joystick do Ecra LCD R-net

A.Barra Superior:
B. Area Principal do Ecra:
C. Ecra principal:

4.0 Ecra LCD

Pode determinar o estado do sistema de controlo através do
ecra LCD.

O ecra LCD a cores esta dividido em trés seccgdes de
informacéo. A Barra Superior, a Barra da Base e a Area
Principal do Ecra.

Cada area é descrita separadamente nesta secgéo.

Barra Superior

Barra de apresentagéao do indicador de carga da bateria e dos
diagndsticos internos.

Indicador de Carga da Bateria (Fig. 4.1)

Indica o nivel de carga da bateria e pode ser usado para
alertar o utilizador para o estado da bateria.

Sempre acesa: Indica que tudo esta bem.

A piscar lentamente: O sistema de controlo esta a funcionar
corretamente mas deve carregar a bateria assim que possivel.
A acender gradualmente: As baterias da cadeira de rodas
estdo a carregar. Ndo podera conduzir a cadeira de rodas até
desligar o carregador e desligar e depois ligar o sistema de
controlo.

Consulte a secgao 8.1 para obter uma descrigdo sobre como
ler o Indicador de Carga da Bateria.

Foco (Fig. 4.2)

Quando existir mais do que um método de controlo direto para
o sistema de controlo, tal como Mddulo de Joystick secundario
ou Mddulo de Assistente Duplo, entdo o Mddulo que controla a
cadeira de rodas apresenta o simbolo Em Foco.

Barra da Base

Atual Perfil (Fig. 4.3)
O Perfil atualmente selecionado é indicado numericamente.

Temperatura do Motor (Fig. 4.4)

Este simbolo surge quando o sistema de controlo reduzir
propositadamente a poténcia para os motores, para os
proteger contra sobreaquecimento.

Temperatura do Sistema de Controlo (Fig. 4.5)

Este simbolo surge quando o sistema de controlo reduzir
propositadamente a sua propria poténcia, para se proteger
contra sobreaquecimento.
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4.1 Area Principal do Ecra: Ecra de condugio

Nome do Perfil (Fig. 4.6)

A sequéncia de texto que apresenta o nome do Perfil
atualmente selecionado.

Reldgio (Fig. 4.7)

Indica a atual hora em formato numérico.

O reldgio pode ser configurado pelo utilizador. As opgbes
configuraveis séo:

» Visibilidade, se o relégio é apresentado no ecra.
» O formato de apresentagdo: 12 ou 24 horas.
« A hora, o utilizador pode ajustar a hora.

Estes ajustamentos sao feitos através do Menu Definigoes.
Consulte o Capitulo 7.0 para mais informagdes.

Indicador de Velocidade (Fig. 4.8)

Apresenta uma indicagéo proporcional da velocidade da cadeira
de rodas. O Arco comega em 0% e tem um maximo de 100%.

Indicador de Velocidade Maxima (Fig. 4.9)
Indica o atual valor de velocidade maxima.

Indicador de Velocidade Digital (Fig. 4.10)

Indica a atual velocidade da cadeira de rodas derivada dos
motores. A indicagéo pode ser em mph ou km/h.

Conta-quilometros (Fig. 4.11)

Indica a distancia percorrida pela cadeira de rodas. A indicagéo
pode apresentar a distancia total ou a distancia de ativacao,
em milhas ou quilémetros. O Menu Definigées inclui uma opgéo
que define se a distancia de ativagéo ou distancia total &
apresentada, assim como uma funcionalidade para reiniciar a
distancia de ativagéo.

Se a operagédo bloqueada estiver ativa, entdo esse simbolo é
prioritario em relagdo ao odémetro.

Bloqueada (Fig. 4.12)

Quando o sistema de controlo funciona em bloqueio, este
simbolo é apresentado.

Inibigdo (Fig. 4.13 e 4.14)

Se a velocidade da cadeira de rodas for limitada, por exemplo,
por um assento levantado, entéo este simbolo laranja é
apresentado.

Se a cadeira de rodas for inibida de se mover, entdo este
simbolo vermelho estéd a piscar.
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Fig. 4.18

BA

4.2 Area Principal do Ecra: Ecras de Modo

Se premir o botdo MODO pode aceder as varias fungdes.
Exemplos tipicos sdo Modo de Condugéo, Modo de Controlo
do Assento e Modo Bluetooth. O utilizador pode selecionar o

Modo pretendido com o Botdo Modo no JSM. Tenha em conta
que so6 sera possivel selecionar um Modo se existir um Médulo

ligado ao sistema que suporte esse Modo. Por exemplo, se
nao existir Mddulo de Rato ligado, entdo o utilizador ndo
podera selecionar esse modo.

Modo do atuador (Fig. 4.15)

Apresenta as secg¢des da cadeira atualmente selecionadas
para movimento, 0 nome atribuido a sele¢cdo e uma seta de
diregéo indicado o tipo de movimento disponivel.

Modo Bluetooth, Rato (Fig. 4.16)
Quando entrar em Modo Bluetooth, abre-se o seguinte ecra.

Janela de Mensagem (Fig. 4.17)

O R-net apresenta icones de alerta e mensagens de
informagéo numa janela de mensagens dedicada.

Reiniciar (Fig. 4.18)
Quando for necessario reiniciar o sistema de controlo, por

exemplo, depois de uma reconfiguragéo do modulo, este
simbolo esta a piscar.

Temporizador

Este simbolo é apresentado quando o sistema de controlo
muda de estado. Por exemplo, quando entrar em Modo de
Programagéo. O simbolo é animado, mostrando areia a cair.
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Fig. 4.23
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Hibernacao (Fig. 4.20)

Este simbolo é apresentado durante um curto periodo de
tempo antes do R-net entrar em hibernagéo.

Cruzar e Marcar (Fig. 4.21)

Estes simbolos sdo apresentados durante o processo de
configuragéo.

1. Processo completado corretamente.

2.Processo nao completado corretamente.

Paragem de emergéncia (Fig. 4.22)

Se ativar o Interruptor de Perfil Externo durante a condugao,
ou durante a operacgéao do atuador, este simbolo é
apresentado.

Joystick Movido (Fig. 4.23)

Se mover o Joystick antes ou logo depois de ligar o sistema de
controlo, o ecré apresenta o ecra de joystick movido.

Deve libertar e centrar o Joystick para retomar a operagao
normal. Se néo libertar o Joystick dentro de cinco segundos,
nao podera mover a cadeira de rodas, mesmo que liberte o
Joystick e o mova de novo. Nesta altura, o visor apresenta o
ecra de diagnéstico. Pode reiniciar este estado desligado e
ligando de novo o sistema de controlo.

16
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4.3 Area Principal do Ecra: Diagnésticos (Fig. 4.24)

Quando os circuitos de seguranga do sistema de controlo
forem ativados e o sistema de controlo for inibido de mover a
cadeira de rodas, abre-se o ecra de diagndsticos.

Isto indica um disparo do sistema, ou seja, o R-net detetou um
problema algures no sistema elétrico da cadeira de rodas.

Se o erro for um moédulo ndo ativo, por exemplo, no Médulo
de Assento Inteligente, mas com um Perfil de condugéo
selecionado, entédo ainda é possivel conduzir. No entanto, o
ecra de diagnésticos é apresentado intermitentemente.

Area do ecra Fig. 4.24

A. Codigo de Disparo
O cédigo de 4 digitos apresenta a condigao exata de disparo
detetada.

B. Médulo Identificado
Isto identifica em que mddulo o sistema de controlo detetou o
problema, tal como:

* PM = Méddulo Elétrico

+ JSM = Modulo do Joystick

* ISM = Mddulo de Assento Inteligente/Luzes
M E C. Texto de Disparo

O Texto de Ativagao apresenta uma breve descrigéo da
Tensao da Bateria Baixa condig&o de disparo.

Procedimento de diagnéstico Fig. 4.25 (exemplo)

Médulo identificado, (ME): = Médulo de energia
Texto de Disparo: = Carga de Bateria Baixa
Cddigo de Disparo: =2C00

Isto significa que a bateria deve ser carregada ou esta mal
ligada.

Verifique as ligagcbes da bateria. Se as ligagdes estiverem
corretas, tente mudar a bateria.

Siga este procedimento:

+ Leia e registe o Texto de Disparo apresentado, o Médulo e o
Caodigo de Disparo apresentados.

» Desligue o sistema de controlo.

* Verifique se todos os conectores no Mddulo apresentado e a
cadeira de rodas estédo ligados corretamente.

* Inspecione o estado da bateria.
+ Leia a descrigdo do Texto de Disparo.

+ Ligue de novo o sistema de controlo e tente conduzir a
cadeira de rodas. Se os circuitos de seguranca forem de
novo acionados, desligue e ndo tente usar a cadeira de
rodas.

+ Por favor, contacte o seu agente de assisténcia.
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4.4 Bloquear o Médulo do Joystick (Fig. 4.26 - 4.29)

Para bloquear a cadeira de rodas

» Com o sistema de controlo ligado, mantenha premindo o
bot&o Ligar/Desligar.

* Ap6s 1 segundo, o sistema de controlo emite um sinal
sonoro e o ecra fica vazio, (Fig. 4.27). Liberte agora o botao
Ligar/Desligar.

» Empurre o joystick para a frente até o sistema de controlo
emitir um sinal sonoro.

* Empurre o joystick para tras até o sistema de controlo emitir
um sinal sonoro.

* Liberte o joystick. Ouvira um sinal sonoro longo.
» A cadeira de rodas esta agora bloqueada.

» O seguinte icone é apresentado, (Fig. 4.28), da proxima vez
que ligar o Sistema de Controlo.

» Se instalar um Médulo de Joystick de LED, as LEDdo
Velocimetro flutuam da esquerda para a direita.

» Para desbloquear a cadeira de rodas

» Se desligar o sistema de controlo, prima o botao Ligar/
Desligar. O simbolo “Bloqueado” é apresentado, (Fig. 4.28).

» Empurre o joystick para a frente até o sistema de controlo
emitir um sinal sonoro.

* Empurre o joystick para tras até o sistema de controlo emitir
um sinal sonoro.

* Liberte o joystick. Ouvird um sinal sonoro longo e o ecra
ilumina-se, (Fig. 4.29).

» A cadeira de rodas esta agora desbloqueada.

18
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4.4 Ecra de Selecgao do Actuador

Pode aceder a isto com o botdo MODO.

Para ajustar a posicéo do assento, o ecra do actuador deve
ser visivel.

Prima o botdo Modo para navegar pelos ecras de Modo até
atingir o ecra do actuador, (Fig. 4.30).

Pode ajustar o actuador da seguinte maneira.

» Mova o Joystick para a esquerda ou direita para
seleccionar o eixo pretendido, (Fig. 4.31). O eixo é
indicado pela opgéo da cadeira de rodas assinalada, (Fig.
4.32).

» Mova o joystick para a frente ou para tras para mover o
actuador seleccionado na mesma direcgao, (Fig. 4.33).

* Repita estes passos para cada actuador que seja
necessario ajustar.

» Para conduzir de novo, prima o botdo Modo até abrir o ecra
Condugéo ou, no caso do médulo de joystick de LED, até o
Velocimetro voltar ao seu estado normal.
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Fig. 5.5

5.0 Médulo de Joystick de LED R-net

5.1 Indicagao do Estado do Sistema de Controlo de
LED

O indicador da bateria e o indicador da velocidade maxima/
perfil apresenta o estado do sistema de controlo.

Com o auxilio deste capitulo, € possivel diagnostica problemas
que em principio parecam graves mas que tenham uma
solugdo simples e facil.

Indicador de Carga da Bateria Esta Estavel (Fig. 5.0)
Indica que tudo esta bem.

Indicador de Carga da Bateria Pisca Lentamente (Fig. 5.1)

O sistema de controlo esta a funcionar corretamente mas deve
carregar a bateria assim que possivel.

Indicador de Carga da Bateria llumina-se Gradualmente
(Fig. 5.2)

As baterias da cadeira de rodas estao a carregar. Nao podera
conduzir a cadeira de rodas até desligar o carregador e
desligar e depois ligar o sistema de controlo.

Indicador de Carga da Bateria Pisca Rapidamente (mesmo
que liberte o joystick) (Fig. 5.3)

Os circuitos de seguranga do sistema de controlo foram
acionados e o sistema de controlo bloqueou a cadeira de
rodas.

Isto indica um disparo do sistema, ou seja, o R-net detetou um
problema algures no sistema elétrico da cadeira de rodas. Siga
este procedimento:

» Desligue o sistema de controlo.

Verifique se todos os conectores da cadeira de rodas e do
sistema de controlo estéo ligados nas correspondéncias
corretas.

* Inspecione o estado da bateria.

» Se nao conseguir detectar o problema, tente usar o guia de
auto-ajuda na pagina seguinte, sec¢bes 5.6 a 5.22.

+ Ligue de novo o sistema de controlo e tente conduzir
a cadeira de rodas. Se os circuitos de seguranga forem
de novo acionados, desligue e ndo tente usar a cadeira de
rodas.

» Por favor, contacte o seu agente de assisténcia.

Velocimetro Expande do Centro para Fora (Fig. 5.4)

Neste caso, as LED efectuam um movimento de ondugao
que comega na LED do meio e depois expande-se para fora
em ambos os lados. O Sistema de Controlo detectou um
novo médulo e esta a reconfigurar. Por favor, aguarde alguns
segundos até o processo terminar

LED 2 e 4 doVelocimetro a Piscar (Fig. 5.5)

Quando for necessario reiniciar o sistema de controlo, por
exemplo, depois da reconfiguragdo de um moédulo, a segunda
e quarta LED do velocimetro piscam.

20

Controlo R-net Sistema | Rev. H | Portugués



5.2 Guia de auto-ajuda

Se ocorrer um disparo do sistema, pode determinar o que
aconteceu contando o numero de LED no indicador de carga
da bateria que esta a piscar.

Segue-se uma lista de acgdes de auto-ajuda. Tente recorrer
a esta lista antes de contactar o agente de assisténcia. Va
para o numero na lista que corresponde ao numero de LED a
piscar e siga as instrugdes.

Se o problema persistir depois de ter efectuado as acgoes
descritas em baixo, contacte o seu agente de assisténcia.

1 LED (Fig. 5.6)

A bateria deve ser carregada ou esta mal ligada. Verifique as
ligagdes da bateria. Se as ligagbes estiverem corretas, tente
mudar a bateria.

2 LED (Fig. 5.7)

A ligacdo do motor esquerdo é ma. Inspecione as ligacdes do
motor esquerdo.

3 LED (Fig. 5.8)

Uma das ligagdes do motor esquerdo tem um curto-circuito.
Por favor, contacte o seu agente de assisténcia.

4 LED (Fig. 5.9)

A ligacdo do motor direito € ma. Inspecione as ligagdes do
motor direito.

5 LED (Fig. 5.10)

Uma das ligagdes do motor direito tem um curto-circuito. Por
favor, contacte o seu agente de assisténcia.

6 LED (Fig. 5.11)

A cadeira de rodas n&o pode ser conduzida por causa de um
sinal externo. A causa exacta depende do tipo da sua cadeira
de rodas. Uma possibilidade é que o carregador da bateria
esteja ligado.

7 LED (Fig. 5.12)

Foi indicada uma falha do joystick. Verifique se o joystick esta
na posicéo central antes de ligar o sistema de controlo.

8 LED (Fig. 5.13)

Foi indicada uma possivel falha do Sistema de Controlo.
Verifique se todas as ligagdes estao correctas.
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9 LED (Fig. 5.14)

Ligacao deficiente dos travdes de estacionamento.
Inspeccione as ligagbes do travdo de estacionamento e do
motor. Verifique se as ligagdes do sistema de controlo estdo
corretas.

10 LED (Fig. 5.15)

Foi aplicada uma voltagem excessiva ao sistema de controlo.
Normalmente causada por ligagao deficiente da bateria.
Inspecione as liga¢des da bateria.

7 LED + LED do Velocimetro (Fig. 5.16)

Foi indicada uma falha de comunicagao. Verifique se o cabo
do joystick esta corretamente ligado e ndo danificado.

LED doActuador a Piscar (Fig. 5.17)

Foi indicada um disparo do actuador. Se existir mais do que
um actuador equipado, inspeccione qual o actuador que nao
funciona. Inspecione as ligagdes do atuador.

Movimento lento ou arrastado

Se a cadeira de rodas ndo se mover a velocidade total ou
nao responder com rapidez suficiente e o estado da bateria
for normal, verifique a definicao de velocidade maxima. Se
néo resolver o problema ao ajustar a definigdo da velocidade
entéo a falha podera néo ser perigosa.

Por favor, contacte o seu agente de assisténcia.

LED do indicador de velocidade

Um numero cada vez maior de LED iluminadas indica a
definicdo de velocidade maxima. Por exemplo, se a definigdo
for nivel de velocidade 4, entéo as quatro LED do lado
esquerdo iluminam-se.

LED de indicagéao de perfil

Uma unica LED iluminada indica o perfil de condugao
seleccionado. Por exemplo, se seleccionar o perfil de
conducgéo 4, entdo a quarta LED a contar da esquerda é a
Unica iluminada.

O Indicador de Velocidade Maxima / Perfil Ondula para
Cima e para Baixo

Indica que o sistema de controlo esta bloqueado. Consulte o
Capitulo 4, secgao 4.32 para mais informagdes.

Indicador de Velocidade Maxima / Perfil a Piscar

Isto indica que a velocidade da cadeira de rodas é limitada
por razdes de seguranga. A razao exacta depende do tipo de
cadeira de rodas. No entanto, a causa mais comum é que o
assento esta levantado.
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6.0 Preparagao para Conduzir

6.1 Preparacao para Conduzir

» Usar o interruptor ligar/desligar. O ecra apresenta o processo
de inicializagdo e depois apresenta o ecra base, (Fig. 6.0).

* No caso de JSM-LED, o indicador de carga da bateria pisca JSM
e depois fica ligado durante alguns segundos. Centrar Joystick

» Verifique se a Definigdo de Velocidade esta no nivel que lhe i
seja adequado.

» Empurre o joystick para controlar a velocidade e direcgéo da
cadeira de rodas.

A AVISO:

» Se mover o Joystick antes ou logo depois de ligar o sistema
de controlo, o ecré apresenta o ecra de joystick movido (Fig.
6.1).

« Deve libertar e centrar o Joystick para retomar a operacao
normal. Se n&o libertar o joystick dentro de cinco segundos,
nao podera mover a cadeira de rodas, mesmo que liberte o
joystick e o mova de novo.

« Nesta altura, o visor apresenta o ecra de diagndstico. Pode
reiniciar este estado desligado e ligando de novo o sistema
de controlo.

2F01
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6.2 Usar o Sistema de Controlo

Verifique se o sistema de controlo esta firmemente montado
e se a posicao do joystick é correcta, (Fig. 6.2). A mao ou
bragco usado para manipular o joystick deve ser apoiada, por
exemplo, na almofada do brago. N&o use o joystick como
Unico suporte da méo ou brago - os movimentos e saltos da
cadeira de rodas podem interferir com o controlo.

Técnica de Condugao

O sistema de controlo interpreta os movimentos do joystick

e produz os movimentos apropriados na cadeira de rodas.
Controlar a cadeira de rosas é facil e simples quando o
sistema usar o controlo proporcional, que é particularmente
util se nao tiver experiéncia. Uma técnica popular consiste em
simplesmente apontar o joystick na direcgdo que se pretende
mover, (Fig. 6.3). A cadeira de rodas move-se na direc¢éo
para onde empurrar o joystick.

Quanto maior o0 movimento do joystick a partir do centro,
mais rapida a deslocagéo da cadeira de rodas. Se libertar o
joystick, para a cadeira de rodas.

O sistema de controlo de velocidade inteligente minimiza os
efeitos das inclinagdes e dos diferentes tipos de terreno.

Movimento lento ou arrastado

Se a cadeira de rodas ndo se mover a velocidade total ou
nao responder com rapidez suficiente e o estado da bateria
for normal, verifique a definicao de velocidade méaxima (Fig.
6.4). Se ndo resolver o problema ao ajustar a definicdo da
velocidade entdo a falha podera nao ser perigosa. Por favor,
contacte o seu agente de assisténcia.

A AVISO:

» Ainda devera poder conduzir a cadeira de rodas em
seguranga. A Sunrise Medical ndo assume qualquer
responsabilidade por prejuizos ou danos de qualquer tipo
resultantes do ndo cumprimento desta condicao.

* Em caso de duvida, consulte o seu profissional de saude
que lhe pode dar mais informagdes e aconselhamento.

Para obter instrugdes e conselhos exaustivos sobre
[:EJ técnicas de condugao da sua cadeira de rodas e

mais, consulte o Manual Técnico/Livro de Instrugdes

-—-5\\ /—m_\l /_\\ da cadeira de rodas.
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7.1 Menu de Definigoes

O Menu de Definigdes permite-lhe ajustar o visor LCD para
configurar o relégio e formato de apresentagao, o brilho da
iluminagao de fundo, a cor de fundo e o comportamento do
oddmetro. Pode abrir o menu premindo os botdes Diminuir
Velocidade e Aumentar Velocidade simultaneamente, (Fig.
7.0).

MODO PERFI L A Fig. 7.1 apresenta um exemplo de ecrd de menu de

defini¢oes.

7.0 Menu de Definigées

Cada opgao do menu é descrita nas secgdes seguintes:

7.2 Configurar Hora

» Se mover o joystick para a direita, abre o ecra de
PREMIR AMBOS configuragéo do relogio, (Fig. 7.2).
» Sé&o apresentados seis parametros configuraveis no ecra de
configuragéo do reldgio:
* Ano, Més, Data, Dia, Horas e Minutos. A opg&o Sair também
€ apresentada, (Fig. 7.2).

» Se mover o joystick para a frente aumenta o parametro
seleccionado, se mover o joystick para tras diminui o
parametro seleccionado.

» Se mover o joystick para a direita selecciona o paradmetro
seguinte, se mover o joystick para a esquerda selecciona o
parametro anterior.

* Quando configurar a data/hora, um movimento final para a

direita para seleccionar Sair, e depois para a frente ou para
tras, sai do ecra de configuragéo do relogio.

Controlo R-net Sistema | Rev. H | Portugués 25



7.3 Apresentar Hora

Isto define o formato da hora ou desactiva-o.

As opgoes sdo 12h, 24h ou Desactivado. Os movimentos do
joystick para a esquerda e direita sdo usados para navegar
pelas opgdes.

Mova o joystick para tras para seleccionar “Apresentar
Hora”, (Fig. 7.3).

Mova o joystick para a esquerda para seleccionar 12h, de
novo para a esqurda para seleccionar 24h, de novo para a
esquerda para seleccionar Desactivado, (Fig. 7.4).

Mova o joystick para a frente ou para tras para introduzir a
sua opgao e sair simultaneamente de Apresentar Hora.

Mova o joystick para tras para seleccionar “Sair”, (Fig. 7.5).

Mova o joystick para a direita para sair para o Ecra de
Conducao.
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lluminagac
Fundo
Sair

7.4 Distancia

Define a funcionalidade do odémetro. Para seleccionar a
opgao de distancia:

* Mova o joystick para tras até assinalar “Distancia”, (Fig. 7.6).
* Mova o joystick para a direita para seleccionar a opcéo.
» Abre-se o ecra seguinte, (Fig. 7.7).

Distancia Total.

E um valor armazenado no Médulo Elétrico e esta relacionado
com a distancia total de condugéo usando esse Modulo
Elétrico.

Distancia de Disparo

E um valor armazenado no médulo do joystick e esta
relacionado com a distancia total de condugdo desde a ultima
reiniciagao.

Apresentar Distancia

Define se a Distancia Total ou a Distancia de Disparo é
apresentada como informagédo de odometro no Ecra LCD.

* Mova o joystick para tras até assinalar “Apresentar
Distancia”.

* Mova o joystick para a direita para seleccionar "Total" ou
"Disparo".

» Mova o joystick para tras ou para a frente para sair de
“Apresentar Distancia”.

Limpar Distancia de Disparo
Para limpar o valor da Distancia de Disparo:

* Mova o joystick para tras até assinalar “Limpar Distancia de
Disparo”.

* Mova o joystick para a direita para limpar o valor
apresentado.

» Mova o joystick para tras ou para a frente para sair de
“Limpar Distancia de Disparo”.

Sair
Mova o joystick para tras até assinalar “Sair”.

Se mover o joystick para a direita, sintoniza de novo o Menu de

Definigdes,
(Fig. 7.8).
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Configurar Hora >
Apresentar Hora <12hr>
Distancia >

lluminagao de fundo <100%>

Fundo <Branco> |

Sair >

7.5 Definigdes do ecra

lluminagao de fundo, (Fig. 7.9)

Define a intensidade da iluminagao de fundo do LCD.
O intervalo programavel é de 0% a 100% em incrementos de
10%.

* Mova o joystick para tras até assinalar “lluminagéo de
Fundo”.

* Mova o joystick para a direita para aumentar o valor.
* Mova o joystick para a esquerda para diminuir o valor.

* Mova o joystick para tras ou para a frente para voltar para o
ecra Definigoes.

Fundo, (Fig. 7.10)

Define a cor do fundo do ecra. Azul é o padrdao mas sob uma
luz de sol muito clara, o ecra é mais visivel com um fundo
branco (Fig. 7.11).

As opgdes sao Azul, Branco e Auto.

* Mova o joystick para tras até assinalar “Fundo”.

* Mova o joystick para a direita para seleccionar “Azul, Branco
ou Auto”.

* Mova o joystick para tras ou para a frente para sair de
“Fundo”.

Azul significa que o fundo é azul em todos os Perfis.

Branco significa que o fundo é branco em todos os Perfis.
Auto significa que a cor ¢ definida pela programa instalado.
Por exemplo, azul pode ser para Perfis mais lentos que séo
usados em interiores e branco para Perfis mais rapidos usados
em exteriores. Para mais informagdes sobre este parametro,
contacte o seu agente de assisténcia.

Sair
* Mova o joystick para tras até assinalar “Sair”.

* O movimento do joystick para a direita permite voltar para o
menu Settings (Definigdes), (Fig. 7.8).
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8.0 Indicador de Carga da Bateria

O indicador de carga da bateria é incluido para que saiba o
nivel da carga das suas baterias. A melhor maneira de usar o
indicador é familiarizar-se com o seu comportamento durante
a condugao da sua cadeira de rodas. Tal como o indicador de
combustivel num veiculo, ndo é completamente preciso mas
ajuda-o a evitar ficar sem “combustivel”, (Fig. 8.0).

O indicador de carga da bateria opera da seguinte maneira:
Quando liga o sistema de controlo, o indicador de carga da
bateria apresenta uma estimativa do nivel de carga da bateria.
O indicador de carga da bateria da-lhe uma leitura mais
precisa cerca de um minuto depois de comecgar a conduzir a
cadeira de rodas.

Quando substituir baterias gastas, instale o tipo recomendado
pela Sunrise Medical. Se usar outro tipo de bateria, o indicador
podera nao ser preciso.

O nivel de carga das baterias depende de varios factores,
incluindo a maneira como usa a cadeira de rodas, a
temperatura das baterias, a sua idade e o tipo de fabrico.
Estes factores afectam a distancia que pode mover a sua
cadeira de rodas. Todas as baterias da cadeira de rodas
perdem gradualmente a sua capacidade a medida que
envelhecem.

O factor mais importante que reduz a vida das baterias é a
quantidade de carga que consome antes de as recarregar de
novo. A vida util da bateria também é reduzida pelo numero de
vezes que carrega e descarrega as baterias.

Para que as baterias durem mais, ndo as deixe ficar
completamente sem carga. Recarregue sempre as baterias
assim que ficarem descarregadas.

Se o indicador de carga da bateria parecer indicar uma
descida mais rapida que o normal, as baterias podem estar
desgastadas.

Consulte o seu agente de manutengéo

8.1 Como Ler o Indicador de Carga da Bateria

Se o indicador de carga da bateria for vermelho, amarelo e
verde, as baterias estdo carregadas. (Fig. 8.1)

Se o indicador de carga da bateria for apenas vermelho e
amarelo, entdo carregue completamente as baterias assim que
puder. (Fig. 8.2)

Se o indicador de carga da bateria for apenas vermelho,
estével ou a piscar lentamente, carregue imediatamente as
baterias por completo. (Fig. 8.3).

Em maodulos de joystick do Botéo LED, o LED colorido
corresponde as barras coloridas na verséo LCD, (Fig. 8.4).

A AVISO:

N&o opere o sistema de controlo se a bateria estiver quase
descarregada. Caso contrério, o utilizador poder4 ficar
imobilizado numa situagao de risco, tal como no meio de
uma estrada. A Sunrise Medical ndo assume qualquer
responsabilidade por prejuizos ou danos de qualquer tipo
resultantes do nao cumprimento desta condigao.

baterias e o carregamento das baterias, consulte o
manual do proprietario/livro de instrugbes da cadeira
de rodas e o manual do proprietario fornecido com o
carregador da bateria.

[:E_] Para instrucbes mais detalhadas e sugestbes sobre as
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9.0 Entrada do Carregador

Entrada do Carregador

9.1 Carregamento da Bateria
Para carregar as baterias da cadeira de rodas:

+ Ligue a ficha do carregador a tomada do carregador da
bateria no MJ do R-net.

* N&o podera conduzir a cadeira enquanto o carregador
estiver ligado.

» Para ligar a ficha do carregador, verifique se o pino Unico
esta no fundo, como indica a Fig 9.0, e depois introduza a
ficha do carregador no R-net em orientagao horizontal.

+ A guia moldada no R-net ajuda-o a localizar a ficha.
Verifique se a ficha estéd completamente introduzida.

A AVISO:

» N&o ultrapasse a corrente maxima de carregamento de
12A-rms. Use sempre um carregador externo equipado com
uma ficha Neutrik NC3MX. Se n&o respeitar estas condi¢des
a resisténcia do contacto podera ser deficiente no conector
do carregador causando o sobreaquecimento da ficha do
carregador. Isto constitui um potencial risco de queimadura
para o utilizador. A Sunrise Medical ndo assume qualquer
responsabilidade por prejuizos ou danos de qualquer tipo
resultantes do ndo cumprimento desta condigao.

+ N&o desligue as baterias ou abra o circuito do disjuntor
enquanto o carregamento é efectuado. Se nao respeitar
esta condigdo, podera criar um risco de queimaduras ou de
incéndio.

» A Sunrise Medical ndo assume qualquer responsabilidade
por prejuizos ou danos de qualquer tipo resultantes do nao
cumprimento desta condigao.

Ficha do Carregador

TMe—

Pino Unico no Fundo

A AVISO:

» Use apenas o carregador de bateria fornecido com a cadeira
de rodas.

* A utilizagdo incorrecta dos carregadores podera danificar
as baterias, a cadeira de rodas, o sistema de controlo ou o
préprio carregador ou podera causar o sobreaquecimento
das pegas criando um potencial risco de queimaduras ou
mesmo de incéndio.

» A Sunrise Medical ndo assume qualquer responsabilidade
por prejuizos de qualquer tipo se o carregador usado for
incompativel com o sistema de controlo ou qualquer outra
peca do sistema da cadeira de rodas.

Para instrugdes mais detalhadas e sugestdes sobre as
baterias e o carregamento das baterias, consulte o
manual do proprietario/livro de instru¢cdes da cadeira
de rodas e o manual do proprietario fornecido com o
carregador da bateria.
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10.0 Mé6dulo de Controlo de Assistente Duplo

Max. Botao de velocidade / perfil

Botdo Modo

Joystick

NOTA: Capitulos 10.1 - 10.9 Consulte a Fig 10.0

10.1 Joystick

Controla a velocidade e direc¢do da cadeira de rodas. Mova
o joystick na direc¢do que pretende mover-se. Quanto maior
o movimento, maior a velocidade. Se libertar o joystick, a
cadeira de rodas para e os travdoes sao automaticamente
accionados.

Em modo de controlo do actuador, se mover o joystick para
a esquerda ou direita alterna a selecc¢éao entre os actuadores
disponiveis. Se mover o joystick para a frente ou para tras,
ajusta o actuador seleccionado.

10.2 Indicador de Velocidade Maxima

E um indicador que apresenta o valor da velocidade maxima
da cadeira de rodas.

Este indicador também indica se a velocidade da cadeira

de rodas esta limitada ou se o sistema de controlo esta
bloqueado. Consulte a secgdo 5.21.

Existem cinco definicdes de velocidade — passo 1, (1 LED), &
a velocidade mais lenta e o passo 5 (5 LED) é a velocidade
mais rapida.

Max. Velocidade / Indicador de Perfil

Indicador de Controlo

Interruptor de Controlo

10.3 Botdao Aumentar / Diminuir Velocidade

Se premir este botdo aumenta ou diminui o valor maximo da
velocidade.

10.4 Botao Modo

O botdo Modo permite navegar nos Modos de operagéo
disponiveis no sistema de controlo. Os modos disponiveis
estdo dependentes da programacédo e da variedade de
dispositivos de saida auxiliares ligados ao sistema de controlo.
Quando em qualquer Modo que ndo Conducgao e Assento, as
LED de Velocidade e doActuador (médulo de utilizador) estao

todas apagadas.

10.5 Indicador de Controlo

Indica se é o Utilizador ou Assistente quem controla. Se a
luz vermelha da cadeira de rodas estiver acesa, o utilizador
do dispositivo de controlo tem o controlo. Se a luz verde

do assistente estiver acesa, é o Modulo de Assistente que
controla.

10.6 Interruptor de Controlo

Transfere o controlo de condugéo da cadeira de rodas
entre oDispositivo de Controlo do Utilizador e o Médulo de
Assistente.
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10.7 Cuidado

1. Evitar bater no sistema de controlo e principalmente no
joystick.

2.Quando transportar a sua cadeira de rodas, verifique se o
sistema de controlo esta bem protegido.

3.Para prolongar a vida util do sistema de controlo, evite ao
minimo expd-lo a condi¢des extremas. Limpe sempre o
sistema de controlo se entornar comida ou agua.

4.Use um pano humido e produto de limpeza misturado com
agua. Nao use produtos de limpeza abrasivos ou com alcool.

10.8 Inspecgoes Diarias

Joystick:

Com o sistema de controlo desligado, verifique se o joystick
nao esta dobrado ou danificado e que se reposiciona no centro
quando o liberta. Se ocorrer um problema, ndo use a sua
cadeira de rodas e contacte o seu agente de servigo.

10.9 Inspecgoes Semanais

Travoes Elétricos:

Este teste deve ser efectuado numa superficie plana com, pelo
menos, um metro de espago em redor da cadeira de rodas.
Ligue o sistema de controlo.

Verifique se o indicador da bateria continua aceso, ou se pisca
lentamente, apos 1 segundo.

Empurre lentamente o joystick para a frente até ouvir os
travdes de elétricos a serem accionados. A cadeira pode
comegar a mover-se.

Liberte imediatamente o joystick. Deve poder ouvir cada travao
elétrico dentro de alguns segundos.

Repita o teste trés vezes, puxano o joystick para tras, para a
esquerda e para a direita respectivamente.

Luzes e Actuadores:

Se a cadeira de rodas estiver equipada com luzes, piscas
ou actuador de ajustamento do assento, verifique o seu
funcionamento.

Conectores:

Verifique se todos os conectores sdo seguros, estéo ligados
correctamente e nao danificados.

Cabos:
Determine se algum cabo esta danificado.

Borracha do joystick:

Verifique se a pega de borracha fina que envolve a base
do joystick esta danificada ou cortada. Inspecione apenas
visualmente, ndo manuseie a borracha.

Montagem:

Verifique se o controlador esta correctamente fixado a sua
cadeira de rodas. Nao aperte demasiado qualquer parafuso.

11.0 Precau¢oes durante a Utilizagao

A AVISO:

Em caso de movimento inesperado da cadeira de rodas,
LIBERTE O JOYSTICK. Esta acgao para a cadeira de rodas em

todas as circunstancias.

1.1 A\ avisos:

* N&o conduza a cadeira de rodas sem respeitar as restricoes

identificadas no manual de utilizador da sua cadeira de rodas,
por exemplo, &ngulo maximo das inclinagdes, altura dos
passeios, etc.

» Nao conduza a cadeira de rodas em locais ou superficies

onde haja risco de perda de aderéncia das rodas, por
exemplo, em declives com relva molhada.

* N&o conduza a cadeira de rodas se souber que o sistema de

controlo ou outros componentes vitais precisam de reparacgéo.

» Apesar do sistema R-net ter sido concebido para ser

extremamente fiavel e cada unidade ser rigorosamente
testada durante o fabrico, existe sempre a possibilidade

de uma avaria do sistema (embora a probabilidade seja
baixa). Em algumas condi¢bes de avaria do sistema,

o sistema de controlo deve (por razdes de seguranga)
imobilizar instantaneamente a cadeira de rodas. Se existir

a possibilidade de cair da cadeira de rodas devido a uma
travagem subita, € imperativo usar um dispositivo de
seguranga, como um cinto de seguranga fornecido com a
cadeira de rodas, sempre que conduzir a cadeira. A Sunrise
Medical ndo assume qualquer responsabilidade por prejuizos
ou danos de qualquer tipo resultantes da paragem subita da
cadeira de rodas ou causados pela utilizag&o incorrecta da
cadeira de rodas ou do sistema de controlo.

» N&o use o sistema de controlo se a cadeira de rodas
funcionar erraticamente ou se apresentar sinais anormais
de aquecimento, faiscas ou fumo. Desligue imediatamente o
sistema de controlo e consulte o agente de servi¢o. A Sunrise
Medical ndo assume qualquer responsabilidade por prejuizos
ou danos de qualquer tipo resultantes do ndo cumprimento
desta condicéo.

» O equipamento electronico pode ser afectado por
Interferéncias Electromagnéticas (EMI). Essas interferéncias
podem ser emitidas por estagcbes de radio, televisbes, outros
transmissdes de radio e telemodveis. Se a cadeira demonstrar
funcionamento erratico por causa de EMI, desligue
imediatamente o sistema de controlo e consulte o seu
agente de servigo. A Sunrise Medical ndo assume qualquer
responsabilidade por prejuizos ou danos de qualquer tipo
resultantes do nao cumprimento desta condigao.

» O utilizador da cadeira de rodas deve respeitar todos os
alertas de seguranga da mesma. A Sunrise Medical ndo
assume qualquer responsabilidade por prejuizos ou danos de
qualquer tipo resultantes do ndo cumprimento desta condigao.

A sua cadeira de rodas respeita a legislagao

EMC Nacional e Internacional apropriada. Para
instrugbes e conselhos mais exaustivos sobre EMC e
EMI, consulte o Manual Técnico/Livro de Instrugdes da
sua cadeira de rodas.
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11.2 Inspeccdes de Seguranga

Os circuitos electrénicos do seu sistema de controlo foram
concebidos para serem extremamente seguros e fiaveis. O
microcomputador de bordo efectua até 100 inspecgdes de
seguranca por segundo. Para suplementar este controlo de
segurancga, deve efectuar também as seguintes inspeccdes
periddicas.

Se o sistema de controlo ndo passar numa destas inspecgoes,
ndo use a cadeira de rodas e contacte o seu agente de
Servigo.

Inspecgoes diarias

Joystick:

Com o sistema de controlo desligado, verifique se o joystick
do controlo manual ndo esta dobrado ou danificado e que

se reposiciona no centro quando o empurra e o liberta. Se
detectar um problema, interrompa a inspec¢éo de seguranga e
contacte o seu agente de servico.

Inspe¢bes semanais

Travao de mao:

Este teste deve ser efectuado numa superficie nivelada numa
area desobstruida e segura em redor da cadeira de rodas.

1.Ligue o sistema de controlo.

2.Assegure-se que o ecra / Indicador de Carga da Bateria
continua ligado depois da inicializacao e que o indicador de
carga da bateria indica um nivel de carga razoavel.

3.Empurre lentamente o joystick até ouvir os travdes de
estacionamento a serem acionados. A cadeira pode
comegar a mover-se.

4.Liberte imediatamente o joystick. Deve poder ouvir cada
travao de estacionamento dentro de alguns segundos.

5.Repita o teste trés vezes, empurrando lentamente o joystick
para tras, esquerda e direita.

Conectores:

Verifique se todos os conectores estdo emparelhados
corretamente.

Cabos:

Inspecione o estado de todos os cabos e conectores para
determinar se existem danos.

Borracha do joystick:

Verifique se a peca de borracha fina que envolve a base do
joystick esta danificada ou cortada.
Inspecione apenas visualmente, ndo manuseie a borracha.

Montagem:

Verifique se todos os componentes do sistema de controlo
estdo montados com seguranca. Ndo aperte demasiado
qualquer parafuso de fixagao.

11.3 Manutencao

Para garantir um servigo satisfatério continuo, sugerimos
que leve a cadeira de rodas e sistema de controlo ao
agente de servico para inspecc¢do 1 ano apds a entrada em
servigo. Contacte o seu agente de servigo quando a data da
inspecgao estiver proxima.
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